
Informationen zum Elektroanschluß Motorantrieb Alu-Hochschiebefenster Typ "B" 
 
 
 

 



 
 
 
 

Funktionsbeschreibung        19.04.2006   
H o c h s c h i e b e f e n s t e r  Motorisch     System "B"     
 
 
Das Vertikalschiebefenster wird mit einem, bei Bedarf zwei 24 Volt Motoren 
geöffnet und geschlossen. Die Bedienung erfolgt über einen Taster (AUF – ZU) 
die Leitung zwischen Taster und Steuerung 3x0.6 . 
Diese Funktion wir durch unsere Steuerung übernommen. 
Für die Steuerung wird eine 3 x 1,5  16 Ampere Zuleitung benötigt. 
Verriegelt wird das Fenster mit einem, bei Bedarf zwei PZ - Schlössern. 
 
Zur Sicherheit verfügt die Steuerung des Vertikalschiebfensters über eine 
Kraftabschaltung die den Flügel stoppt, wenn er auf ein Hindernis, z.B.  
eine Hand oder Gegenstände die sich in der Durchreiche befinden, fährt.  
 
Durch nochmaliges betätigen des Tasters setzt sich der Flügel wieder in 
Bewegung. 
 
Handbedienung bei Ausfall der Steuerung    
 
Eine Handbedienung sollte möglichst immer vermieden werden, da der  
Antriebstriemen reißen kann. 
Sollte eine Handbedienung nicht vermeidbar sein, muss links und rechts am  
Flügel gleichmäßig gezogen werden bis der Widerstand des Motors überwunden 
ist. Den Flügel jetzt in einer durchgehenden Bewegung zuschieben und 
abschließen. 
 
Den Flügel nicht mehr per Hand Öffnen! 
Sollte der Antriebriemen reißen wird der Reparaturaufwand um einiges  
höher als der Austausch der defekten Steuerung. 
 
Bearbeiter:   Kammler 
  





�� ��

-4 0 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40
Ncm

7000

6000

5000

4000

3000

2000

1000

0

70

60

50

40

30

20

10

0

14

12

10

8

6

4

2

0 ra
te

d 
sp

ee
d/

Dr
eh

za
hl

 n
 (r

pm
)

ef
fic

ie
nc

y/
W

irk
un

gs
gr

ad
 

(%
)

cu
rr

en
t/

St
ro

m
 I 

(A
)

MN

N = f (M)
J = f (M)

R = 20°C

W= 100K

-4 0 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40
Ncm

7000

6000

5000

4000

3000

2000

1000

0

70

60

50

40

30

20

10

0

7

6

5

4

3

2

1

0 ra
te

d 
sp

ee
d/

Dr
eh

za
hl

 n
 (r

pm
)

ef
fic

ie
nc

y/
W

irk
un

gs
gr

ad
 

(%
)

cu
rr

en
t/

St
ro

m
 I 

(A
)

MN

N = f (M)

J = f (M)

R = 20°C

W= 100K

-4 0 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40
Ncm

7000

6000

5000

4000

3000

2000

1000

0

70

60

50

40

30

20

10

0

7

6

5

4

3

2

1

0 ra
te

d 
sp

ee
d/

Dr
eh

za
hl

 n
 (r

pm
)

ef
fic

ie
nc

y/
W

irk
un

gs
gr

ad
 

(%
)

cu
rr

en
t/

St
ro

m
 I 

(A
)

MN

N = f (M) J = f (M)

R = 20°C

W= 100K

'2฀��X���฀��฀7 '2฀��X���฀��฀7

6ERSIONS฀OF฀'2฀��X��฀�฀!USFÓHRUNGEN฀'2฀��X�� 0AGE฀�฀3EITE

7ITH฀GEARBOX฀฀�฀฀!LS฀'ETRIEBEMOTOR ��
7ITH฀BRAKE฀฀�฀฀!LS฀"REMSMOTOR ��
7ITH฀CONTROLLER฀฀�฀฀-IT฀2EGELELEKTRONIK ��
7ITH฀TACHO฀GENERATOR฀฀�฀฀-IT฀4ACHOGENERATOR ��
7ITH฀MAGNETIC฀PULSE฀GENERATOR฀฀�฀฀-IT฀MAGNETISCHEM฀)MPULSGEBER ��
7ITH฀INCREMENTAL฀ENCODER฀฀�฀฀-IT฀)NKREMENTALGEBER ��
■ 3TANDARD฀�฀3TANDARD฀฀■ /N฀REQUEST฀�฀AUF฀!NFRAGE

$ATA฀�฀4ECHNISCHE฀$ATEN '2฀��X��
2ATED฀VOLTAGE�
.ENNSPANNUNG 6$# �� �� ��

#ONTINUOUS฀RATED฀SPEED�
.ENNDREHZAHL RPM
	 ���� ���� ����

#ONTINUOUS฀RATED฀TORQUE�
.ENNDREHMOMENT .CM
	 ��� ��� ���

#ONTINUOUS฀CURRENT�
.ENNSTROM !
	 ��� ��� ���

3TARTING฀TORQUE�
!NLAUFMOMENT฀฀ .CM

	 �� �� ��

3TARTING฀CURRENT�
!NLAUFSTROM฀฀ !

	 ���� ���� ����

.O฀LOAD฀SPEED�
,EERLAUFDREHZAHL RPM

	 ���� ���� ����

.O฀LOAD฀CURRENT�
,EERLAUFSTROM฀ !

	 ���� ���� ����

$EMAGNETIZATION฀CURRENT�
%NTMAGNETISIERSTROM !

	 �� ���� ���

2OTOR฀INERTIA�
4R»GHEITSMOMENT฀ GCM� ��� ��� ���

7EIGHT฀OF฀MOTOR�
-OTORGEWICHT G ��� ��� ���


	฀ W฀�฀���฀+�฀

	฀฀ 2฀�฀���#

$IMENSIONS฀IN฀MM฀�฀-A¶ZEICHNUNG฀IN฀MM

#HARACTERISTIC฀DIAGRAM฀�฀"ELASTUNGSKENNLINIEN )N฀ACCORDANCE฀WITH฀%.฀�����฀
"ELASTUNGSKENNLINIEN฀GEZEICHNET฀NACH฀%.฀�����฀฀฀

'2฀��X���฀��6 '2฀��X���฀��6

'2฀��X���฀��6

90° ±1°

45
°±

1°

22 -0.05

32 ±0.1

4 m
al

0.2

6.5mm
Depth/Tiefe

B

2

L

A

Ø 
42

±0
.3

black/
schwarz

-
+

7 ±2red/rot

300 ±30

20±1

2

1 ±0.3

Ø 
9

Ø 
5 

g5

0.06

0.03

22 -0.05

32±0.1

27
.5

°

2.75
-0.15

90°

30°

0.2

M3

A

Leads/
Litzen AWG 22 Tr 64   UL Style 1569

A

B

85±0.8

3HAFT฀�฀7ELLE฀
FRONT฀�฀VORNE BACK฀�฀HINTEN

�฀X฀��฀MM 


�฀X฀��฀MM 


�฀X฀��฀MM �฀X฀��฀MM

o฀ 'ENERAL฀INFORMATION฀ABOUT฀THE฀CHARACTERISTICS฀OF฀
฀ OUR฀COMMUTATED฀MOTORS�฀SEE฀PAGE฀�
o฀ 4HE฀STANDARD฀VERSION฀HAS฀LEADS฀����฀MM	
o฀ 3PECIAL฀WINDINGS฀AVAILABLE฀ON฀REQUEST
o฀ $IFFERENT฀SHAFT฀LENGTHS฀OR฀SHAFT฀ON฀BOTH฀SIDES฀AVAILABLE฀AS฀฀
฀ PER฀OUR฀PROGRAM
o฀ 0ROTECTION฀CLASS฀)0฀���฀HIGHER฀CLASS฀AVAILABLE฀ON฀REQUEST
o฀ "ALL฀BEARING฀IN฀THE฀MOTOR฀SHAFT�฀&OR฀PROJECTS฀THE฀
฀ MOTOR฀IS฀ALSO฀AVAILABLE฀WITH฀SLIDE฀BEARING฀�'฀��	

o฀ !LLGEMEINE฀)NFORMATIONEN฀ÓBER฀DIE฀%IGENSCHAFTEN฀UNSERER฀฀
฀ +OLLEKTORMOTOREN฀SIEHE฀3�฀�
o฀ $ER฀-OTOR฀WIRD฀STANDARDM»¶IG฀MIT฀,ITZEN฀����฀MM	฀GELIEFERT
o฀ 3ONDERWICKLUNGEN฀AUF฀!NFRAGE฀ERH»LTLICH
o฀ !UF฀!NFRAGE฀VERSCHIEDENE฀7ELLENL»NGEN฀BZW�฀BEIDSEITIGE฀7ELLEN฀
฀ GEM»¶฀UNSEREM฀0ROGRAMM฀LIEFERBAR
o฀ 3CHUTZART฀)0฀���฀AUF฀!NFRAGE฀AUCH฀HÍHER
o฀ $IE฀-OTORWELLE฀IST฀KUGELGELAGERT�฀0ROJEKTBEZOGEN฀IST฀DER฀-OTOR฀฀
฀ AUCH฀MIT฀'LEITLAGER฀ERH»LTLICH฀�'฀��	

&AXIAL฀ �฀MAX�฀��.
&RADIAL฀�฀MAX�฀��.


